
Réponse temporelle  d’un système linéaire à un signal périodique 

Soit un système linéaire défini par sa fonction de transfert : H(jω)  

Le signal d’entrée est un signal périodique dont le développement en 

série de Fourier : 

Le signal de sortie y(t) est donné par : 

V0.H(0) : est la composante continue du signal de sortie 

IH(j.nω0)I.Vn : L’amplitude de l’harmonique n du signal de sortie. 

ϕn+arg(H(j.nω0)) : L’argument de l’harmonique n  

Exemple :  
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